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1. Ukol mereni

Owetit vlastnosti automobilového alternatoru.
1. Zmeite magnetizéni charakteristiku alternatoru Ua = f (Ib) pro 2800 min'
(bez zapojeného regulatoru buzeni).
2. Zmeite zavislost nafii naprazdno (bez zatiZzeni alternatoru) nékatéh
Ua = f(n) pro Ib=1A (bez zapojeného regulatouzeni), max. ot&y 4500 min.
3. Zmsite zatZovaci charakteristiku pro odporovou&agi Ib=konst, n= 2000 mit,
4. Zeite zavislost nafii naprazdno na otliach Ua = f(n) pro Isizené regulatorem
pri odpojeném akumulatoru.
5. Znx¥ite zatzovaci charakteristiku pro odporovou&agpii Ib fizeném regulatorem
pri odpojeném akumulatoru.
6. Sejn¢te oscilogramy vystupniho né&pa proudu alternatoru s regulatorem vystupniho
napsti, zatizeného akumulatorem pridgady:
a.) bez vady
b.) pro p‘eruSenou vykonovou diodu
c.) pro preruSenou diodu ustmovae buzeni.

7. Zhodndite nangiené charakteristiky z hlediska pozadavia palubni zdroj dle nasledujici
tabulky.

Udaje vyrobce
n /min-1/ 1z IA/ Ua /V/
<1000 (zvysSovanim) 0 12,5
4000 5 13,8 -14.2
4000 37 13,5-14
6000 55 -58 >13,4

2. Postup réreni

Na meficim pripravku je sestava asynchronniho motoru a altemma@taky asynchronniho
motoru jsourizeny pomoci frekvamiho neni¢e, ktery umo#uje plynulou regulaci oték
pohargného alternatoru v rozsahu 0 — 5000 Thin

Ot&ky alternatoru se duji z kmitaitu indukovaného naii ve statorovém vinuti.

Vztah mezi oté&kami (n), p@tem polpait alternatoru (p) a kmitbem indukovaného naf
(f) je dan vztahem:

n =
p

ProtoZe nés alternator ma 6 poélovych dvoijic, jet&sky jsou dany vztahem:
1
n =10 f /E' HZ/

Pri méieni jednotlivych bodl zadani postupujte dle bodu 1.



3. Pouzité fistroje

ZkuSebni stav s alternatorem a asynchronnim ntore
M¢eni¢ kmitoctu pro napajeni asynchronniho motoru
Digitalni osciloskop

Naptova diferencialni sonda

Proudovéa Hallova kle®va sonda

Ampérmetry ss

Voltmetry ss

M¢tici piipravek usrmarnovate a regulatoru alternatoru
Zatzovaci rezistory

Akumulator 12 V

Méni¢ kmitoctu pro napajeni asynchronniho motoru

4. Schéma zapojenidgiené ulohy
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Obr. 1. Metici pripravek alternatoru a bloku ugmovaie s regulatorem vystupniho rép
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Z davod( udrzeni remanentniho magnetismu
alternatoru je nutné dodrzovat polaritu
budiciho napéti

Obr. 2. Upravené schéma zapojeni pedeni bodi 1 az 3 zadani.

5. Zawr
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