PROGRAM CVI CENI

v predmétu A1B14PO1 v zimnim semestru 2017/2018

ELEKTRICKE POHONY A TRAKCE 1

5. semestr bakalského studijniho programu Elektrotechnika, enekgedi management

1. Seznameni s laborat@ohorii, bezpénostni gedpisy, laboratormiad, zdznam str. 07-22
jednorazovéhode, zadani samostatné ulohy na kontakidzeéni

2. Kontaktové&izeni elektrického pohonu, realizace na kontakigtiipravku str. 38-41

3. Vypaiet chovantislicové soustavy vasové a frekveimi oblasti

4. Vypcaiet diferegnich rovnic PSD regulatoru

5. PFechodné e elektrickych pohoin, mgtenicasovych konstant navody

6. Mefeni momentu setr¢aosti a dynamické momentové charakteristiky str. 55-57
asynchronniho motoru

7. Dimenzovani — @eni vykonu motoru i cyklickém za&zovani pohonu str. 58—-60

8. Stejnosrérny cize buzeny motor napajeny z tyristorovéizenéhaeverzgnihc str. 61-63
usneriovace — méreni mechanické charakteristiky pohonu

9. Rizeni ot&ek asynchronniho motoru frekvarim menicem str. 64-70

10. Razné zfisoby rozkhu asynchronniho motoru s rotorem nakratko navody

11. Synchronni ventilovy pohon str. 73-81

12. M¢&teni na motoru s dvojim napajenim navody

13. Rizeni servopohonu KEB-S4 geni na linearnim pohonu LinMot; z&md str. 82—-86

Literatura:

J. Pavelka, J. Lettl, V. Hlinovsky: Giéni z elektrickych pohdn SkriptumCVUT, 2007

Pozadavky pro udleni zapétu:

- aktivni (East na clenich (max. 3 omluvené né&asti)
- odevzdani vypracované samostatné ulohy na kantékizeni
- ptedloZeni vlastnich zpracovanyckieni ze vSech cyeni
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