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ORIENTA CNi PROGRAM PREDNASEK

v predn®tu A1B14PO1 v zimnim semestru 2017/2018

ELEKTRICKE POHONY A TRAKCE 1

5. semestr bakalského studijniho programu Elektrotechnika, enekgedi management

Uvod do elektropohah definice elektropohonu, jeho vyhody a nevyhodjich #ideni.
Rizeni elektropohal zakladni pojmy, struktura logickétizeni.
Spoijita regulace,fgnosy, statické a dynamické chovani re¢nilsoustavy.

Ridici pasitat pro elektrické pohony a jeho strukturde€hod od analogového zpracovani signal
k ¢islicovemu, vzorkovani vase a kvantovani v amplittdDusledky vzorkovani pro chovani
systému.

Diferenéni rovnice &islicové regulani algoritmy.

Pohybové rovnice, metody sestavovani, moment mpotonment z&Zny, moment dynamicky,
rozbor provoznich po#n.

Elektromechanicképchodové &e, ztraty v elektropohonu, ustaleny staieghodovy dj, typy
zatizeni, dimenzovani pohbpii promgnném zatizeni.

Pohony se stejnosfimymi motory s cizim buzenim, matematicky modebkiolva schématéizeni
rychlosti, reverzéni pohon.

Pohony se stejnosfimymi motory se sériovym buzenim, matematicky mpbkikova schémata
fizeni rychlosti, tragni aplikace.

Pohony s asynchronnimi motory, matematicky mogeluseni, softstart, brzhi.
Rizeni rychlosti AM, princip vektorového a@iméhotizeni.

Pohony se synchronnimi motory, matematicky modg®useni, budici systémyizeni rychlosti
synchronnich motar

Pohony s motory s permanentnimi magnety, pohonyrakokymi motory a se spinanymi
reluktarénimi motory.

Projektovani pohaln postup pi vybéru dodavatele. Uvéahi pohori do provozu. Princip a pouZiti
porrernych jednotek.

Doporuwené studijni materialy:

P. Kobrle, J. Pavelka: Elektrické pohony a jejitzeni. SkriptunCVUT, 2016

Pozadavky ke zkouSce:

- uckleny zapdet ze cvteni
- znalost pednesené latky
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