Meéreni charakteristik pulzné rizeného SS sériového motoru

Ukol méfeni:

- zméfit sit’ momentovych M=f(I), mechanickych n=f(M) a rychlostnich n=f(l) charakteristik
stejnosmérného sérioveé buzeného motoru pii jeho napajeni z pulzniho ménice (chopperu) pti
spinacich frekvencich 2 a 10kHz a pti pomérnych dobach sepnuti 0,25; 0,5a 0,75

- Charakteristiky zpracovat do grafu, spocitat u¢innost pohonu a vynést ji do grafu n = f(M)

Schéma zapojeni:

Dynamo: 100V= 220V=

F@_{ [

Pulzni
menic

o Rb1 Rbh2

_—  — —_— —_— — — — — =

Rzl

Rz2

Rz3

(3
I
i
"

Schéma zapojeni méteni pulzné fizeného stejnosmérného sériového motoru
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Schéma pulzniho ménice

Pouzité pristroje:
- zatézovaci reostaty Rz1: 56Q/6A, Rz2: 25Q/12A, Rz3: 3,6QQ/25A




- regulacni reostat buzeni dynamometru Rb1: 250Q/1,6A

- regulacni reostat buzeni tachodynama Rb2: 570Q/1A

— pulzni méni¢ Loser S osciloskopem a signalovym generatorem

- ampérmetr motoru: magnetoelektricky s vnéj$im bo¢nikem, rozsah 24A
- voltmetr motoru: magnetoelektricky, rozsah 120V

- ampérmetr obvodu kotvy dynamometru: magnetoelektricky, rozsah 24A
- ampérmetr obvodu buzeni dynamometru: magnetoelektricky, rozsah 2A
- voltmetr obvodu kotvy tachodynama: magnetoelektricky s prepinacem
- ampérmetr obvodu buzeni dynamometru: magnetoelektricky, rozsah 0,5/2A
- propojovaci vodice

- opticky otackomér

- digitalni multimetr

Postup méteni:

- zapojit stroje, mefici a regulacni ptistroje dle schématu kromé spojeni napajeciho dynama
a pulzniho ménice

- nabudit dynamometr a tachodynamo na jmenovité hodnoty budiciho proudu

- nastavit zatéZovaci reostaty Rz1 + Rz3 na maximalni hodnoty odporu a pfipnout je na kotvu
dynamometru — stejnosmérny sériové buzeny motor musi byt vzdy alespoii minimalné
zatiZen!!!

- mirn€ zvysit napéti napajeciho dynama a pomoci digitalniho multimetru zjistit jeho polaritu
na svorkdach stolu, poté dynamo odepnout, propojit jeho svorky se svorkami pulzniho ménice a
pozvolnym zvySovanim napéti dynama az na 100V nabit filtracni kondenzatory pulzniho ménice —
pripojeni opac¢né polarity na pulzni ménic¢ vede k jeho nenavratnému zniceni!!!

- zapnout osciloskop a signalovy generator, nastavit frekvenci 2kHz a minimalni pomérnou
dobu sepnuti, az poté pfipnout na vystup meéni¢e motor a zvySovanim stiidy jej spustit — nutno p¥i
tom sledovat vychylky ampérmetri v obvodu kotvy dynamometru, stejné tak vychylky
voltmetru tachodynama — v pripadé vychylky do zapornych hodnot je nutné soustroji
zastavit, odpojit napajeci dynamo a mérici pristroje patii¢né prepojit a soustroji spustit
Znovu

- ocejchovat tachodynamo pomoci zmény budiciho proudu tachodynama reostatem Rb2
nastavit pievodni konstatntu 100V/1 000ot.min™

- nasledné nastavit stfidu na hodnotu 0,25 a pfi této stfidé zatéZovat motor postupnym
vyfazovanim reostatli Rzl + Rz3 od nejméné proudové zatizitelného, po kazdé zménég zatéze
odegist hodnoty z4téZného momentu M[N.m], ota&ek n[ot.min™] a proudu motoru I[A] -
limitujicimi parametry jsou jmenovity proud motoru a jmenovity proud dynamometru, pri
méreni je nutné udrZovat konstantni napajeci napéti motoru

- po prométeni charakteristiky soustroji opét odleh¢it opétovnym zatfazenim zatéZovacich
odportt Rzl +Rz3

- déle na 8. stupni odlehCovat soustroji opatrnym odbuzovanim dynamometru pomoci
zmensSovani budiciho proudu reostatem Rb1 — limitujicimi parametry jsou jmenovité otacky
motoru a dynamometru

- po proméfeni charakteristik opét nabudit dynamometr na jmenovity proud

- poté zménit stfidu spinaciho signélu ze signdlového generatoru, pfipadné i frekvenci a
opakovat méfeni podle piredchozich bodt — pFi hodnotach stiidy 0,25 muze dojit i k zastaveni
motoru, pokud neni piekrocen jmenovity proud motoru ¢i dynamometru, méiime i v téchto
bodech

- po promé&ieni sit¢ charakteristik pomalu a opatrné sniZit napdjeci napéti dynama na cca
10V — nesmi vsak dojit ke zméné polarity, nasledné odpojit obvod motoru a ménice, odstavit
napajeci dynamo, vypnout buzeni, odpojit obvod kotvy dynamometru, vypnout stil a uklidit
pracoviste




